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Gewicht je nach Ausrlistung
: weight according to instalfation
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> 5tablie GMErstahlknnstrukﬂnn > smbfe latticesteel mns!‘rum,'rn _

! » Stiitzgestell mit Drehkranz > support bracket with slewing ring

> Stﬂ[zg#telihﬁhe nach Kundenwunsch lieferbar | » height of support bracket deliverable according e e
(nur bes stationdrer Austiihrung) b to customers specification (for fived models only) ow X g

{ > Bedien- und Wartungspodest mit Schalt- und Steuerschrank | operating and service platform with switch board | _ o UIﬂagl;haﬂ.. R .

Erﬂ.ﬂer Aufgabe“]chler . > .‘.ﬂ'rge feedmg ﬁﬂppe,r BTN . ﬂiﬂﬂﬂﬂi’liﬂl’ = w ﬁ{ﬁ; + : '- - = :

.: Schmnkbﬂrtichsufargtellung lber Elektrogetriebemator > with slew motor, slew gear (slewing breke) and u&m sﬂﬂf L -. a : < -#’ ; -:r-ﬁ..:.;{i.:.: R gt S N

] oder Hydraulikgetriebemotor slew pinion/electric/hydraulic gear motor | i dﬁm,,m;;mw.hf. | g

mit Elektro-Hydraulikaggregat fiir | » electro-hydraulic power unit |- o0 R i i

! die Schwenkbereichseinstellung, | inclusive electricmator, oifreservoirs,
Hub- und Senkposition (Variante 4) : control block (model 4)

Abstreifer an der Antriebstrommel { scraper by head drum i F
Pilugabstreifer vor der Umlenktrommel I plough abracer by taildrum | i
Muldung 30° | extension 30°

Fundamentplane bzw. statische Berechnungsuntedagen | batton plate plans respectively statically calculations '.
werden bei erfolgter Auftragslegung mitgeliefert [ "1 will delivered if place an order
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Sonderausriistungen { Besides the standard models TR

» Ndherungsindikator fiir automatisches Schwenken und Heben | » ultra-sonic distance sensor |
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